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Allgemeine Formulierung

Verallg. Koordinaten seie

Kanonischen Impulse:
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Wenn kinetische Energie
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Satz: fiir ein kanonisches
“Hamiltonschen Bewegung
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System sind die Lagrange-Gleichungen (2. Art) dquivalent zu den
sgleichungen (HG)"  ("kanonische Bewegungsgleichungen"):
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(HG). Folglich hat Hamilton-Formalismus mehr unabhdngige Variablen

(2f statt f), und erlaubt somit eine groBere Klasse von Transformationen.
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Satz:  Fir System mit
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skleronomen (zeitunabhdngigen) Zwangsbedingungen und

Geschwindigkeitsunabhdngigem Potential ist die Hamilton-Funktion gerade die Gesamtenergie des
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Satz: Falls die Hamilton-Funktion nicht von einer bestimmten generalisierten Koordinate
abhdngt (zyklische Koordinate), ist der dazugharige kanonisch konjugierte Impuls eine
ErhaltungsgroBe.
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Bei der Legendre-Trf. geht also keine Information verloren,
nur Wechsel der unabhdngigen Variablen.
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