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Kanonische Transforn“a‘rionen

Erinnerung: Hamiltonsch
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Bemerkungen:

Konstruktion einer zyklischen Variable erfordert Mischung von Ort- und Impulsvariablen.
Lohn der Miihen: neue Hamilton-Funktion ist extrem einfach!

Grundidee hinter dieser Konstruktion:

Wenn F1 von q,Q,t abhdngt, brauchen wir Gleichungen, fiir p und P [siehe (2) und (3)].
Diese bekommen wir, durch Vergleich der Koeffizienten von und in (3).
Analog fiir F2(q,P,1), F3(p.Q.t), F4(p.P.1).
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Bemerkung: Die Definitionen F2, F3 und F4 kénnen als Legendre-Transformationen von F1 H34
aufgefasst werden, und umgekehrt.
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Satz: Eine gegebene Transformation H3S
Q=Qgpdd , P- Plpt) 0

ist genau dann kanonisch, wenn folgende Poisson-Klammer-Relationen erfiillt sind,
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Beweis: Ubungsaufgabe

Bemerkung: dieser Satz hat wichtige Anwendungen in der Quantenmechanik, wegen
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